
Bridge 1:
InA to Arduino pin 2
InB to Arduino pin 3
InC to Arduino pin 4
InD to Arduino pin 5

Out A + Out B to MX (X axis)
Out C + Out D to MY (Y axis)

Bridge 2:
InA to Arduino pin 6
InB to Arduino pin 7

Out A + Out B to MZ (Z axis)
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3x double photo detector: MX (Xaxis) to Arduino pin A0 + A1
MY (Yaxis) to Arduino pin A2 + A3
MZ (Zaxis) to Arduino pin A4 + A5
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Arduino pin 9
To router motor2N7000
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3x photo detector:
Xaxis to Arduino pin 8
Yaxis to Arduino pin 12
Zaxis to Arduino pin 13
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